Joogbobbobooobbodoooobobogao

g oo

1 0o00Od

0000000000000 000000000 Attentive
User Interfaced AUIOOOO00O0OO0O0OO0O0O0OO0OODOOOOO
O000000o00o0ooooooooooooo [Bo

ooooOoO0O0o0ooooOo00oooooooooooooOoon
coooobO0oooooooooooooOoOoboOoboboboooooo
oooooOoooOoooooOoOOO0O0O0O0DOO00O00b00000
oboooboboboooo 3ooooooooobooooooooo
ooboooooooo

oboobooooooooooboOoooooOoboooobooooo
ooooooooooooOboO0oOoOboooOOobooooooon
ooooooooooooOoO0OO0bOOoOobObOOoOoOoOoooDooon
0000000000 oon [2ooo00o0ooooooo
ooooooooooo 4,10

oo0ooO0oo0booooooooooooboboOooooo 200
obooobooboooooooobooboooooOobOOoOoooooon
obooboooooooboooooooooooobooooooo
ooooo0ooooooooOoOo0oDOOOoOooboooODOOooooon
ooooboOoooooooOoooobooboboOooooooooo
ooo0oooooOoobooooooboooooDon

ooooOO0o0ooOoObo00oooOO000ooo0OoO0O000ooono
oooooObO0000ooooOoODOOO00oO0O0ooobooboooooo
oboboooooobooooobooooooboobOooOoboooOoo
oooooooooooDboboOoo0oogo

2 0OOdo

joobooooooooobooooobooooooboobooo
oobooooboooooobooboooboobo0oboo0obooooo
200000000000O0DOO0O000O00OO00O0O0OOOOOO
gboooooooooboooo

gbooooobo 3ooobooooobooooooooboooo
obooooboo3oboobobooooooooooboboobooooo
coooobooooooooobooooooooOobooOoboobo
ooo

2.1 00O0OO

000000 kKoooooooo 3goooooooooo
obobob0OK=100000000000000000000O0
00000000000 000000000000D0O0O0

00oo0oo0o0o0o0ooo0oo0ooo0ob00 30000 MRk=1...K0O
ooooooobobooooooooboooooboooboboooooo
000 M, 00000000000 OKAOODOOOOOoOo
O @B0o0o00oo0ooU0oooooooooooooooo
obooooooooooboooo x0T 00000000
ooooooooooooo

2.2 000000

gboooooooobo3ooboboobooobooooon
oboboooobobooboooooboooooooooobooooOoooo
oooOtooooboboobobooooooooob eoobOoOO

gb oo

Py = (&6, Y1, 20,01, 01,0p) T 00000000000 (s, ye,2)"
O (¢i,6:,4:)"0000000000000000000000
00000000
0000000000000000000000000000
noo s’0 12000000 (PPN TooooooOw?
0p 000000 60000000000
000000000 3000000000000000000

1. 010000000000000000000 {(s{?; =) p
i=1..NOOOOOOOODODODOOODOO $,00
0000

2. 02000000000000000000000000
0o {(sY;x)pj=1...NODDOODOOODDODOOO
0000 $,000000

3. 0 p,0 0000000000000 OOOOOODOO
ooooooooboooooo

ooooooooooooooobocobocooboooobooon

23 010000

00000000000000000000000000
{(s? ;2P )pi=1..NODODOODOOOOODOOODOOO
0oo

ooooooooooo {((s@;7Y)00000 =2, 00
00000000000000 %, 000000000000

000000 s¢, 0ooooooo0D s$Y? 000000000
00000000000000000000000000000
0o0oooo

) (i)
G _ Iswe TI6xe (&) w;
St = [ %) Toxs ] s;2 + [ %) (1)

000OIexe 0 60000000-0000000000w®
00000 p®,000000000000000000000

0000000000000000000000 »? 0000
000000000350000000000000000000

000000000000 0000000000000
00000000000000000000000000000
000D00000000000000000000000000
0000D0D000000000000000000000000
00000000000000000000000000000
00000000000000000000000000000
000D0000000000000000wY 00000000
00000000000000000000000000000
000000000000 000000000000000
00000000000000000000000000000
000000000000

000 s’0ooooonooooooooooo «200
0000000000 0000D0000000 00000
00 0000000000000 MRk=1...K00OO
D0D00000000000000000 20000 my,, 0

my),,0000000000000000000 my),,000



000000000000000 T, 00000000000
0000002K000000000000000000000
0o «”00000o0

000000000000 s?oo0o0ooo0n «2 0000
00000000000000000 000000

24 0D20000

gboobooobobobooobobboobooobooboooo
ooooooo

O0o0oo0oO0o00oo0o0oO00O0O00b0 10000000000 p,
gobooboooboooooooboob

= B 2)
0oDo000pY 0000000000000000000000
p’ 0000000000000 6000000000000

000001000000000000 pY0000000
~¥) 000000 2000000000 $,000000

2,5 0OOO0OOO0ODOOO

gooob100002000000000D00DOO0OO
goooooooooodo p, 00000000

ddoooooooooooo vgi)DDDDDDDDDDDD
Dy —Di 1

v o= T (3)

vgi) (1—X) (vgi_)1+l/£i))+)\tvt (4)
goooooooooo l/ti)[l[l[ll:l[l[l[l[l[ll:ll:ll:ll:l 6 0
goo0oooooooooooanObOO0OO0O0OOooOooooa
O00000o0oOo0boooo0oo0o o0 100000000000
O0o00o00o0o0ooooOooooooooooo

3 0Oodg

ooobooooooboobooooooooooboooboooo
0000000 LinuxO OSOO0O PCOOOQOOOPCOO
CPU OO O Intel Pentium IV 2.8GHzO0 OO OO OO0OOOO
oo 2000oooooooooooooboboooDboDbOoD
00b00000ouoo0oOb e40x2400 DO OO ODODOODO
obooocooooooboooobOoonD 12xe0000000
ooboooooooowooobobobobOOoooboonO 3o
ooooooooo

0000000000000 20000000000004#1
ooooboboooooboooocooobooobooboooboo
O000O000ooooO0o#2000010000000000O
dooobooooooOooboobooboooo0o 10003000
obobooobobooooooboooobobobobobobobOooooo
0000000000000 0000 Polhemus OO FASTRAK
obobooooooooo

010000004#200000000000000 Est.00
0o0ooo0oooooooo Frocoooogooooooo
000 Const.000OO0OCODOOOOOOODOOOOOODODOO
oboboooooboooboooooboooobbooboobocOoOoooboo
ooooooooobooooooobobOooboobooooooboobooo
ooooooooooooooooo

gobooobO11000000000000b00b00b0O0000
oooooboboooooo 20000000000000000
goooboooboooooooboooooooboooooooboooo
goooooobooooooobooooooon

x y zZ roll yaw pitch
#1(slow) | 1.42 2.25 3.09 0.58 194 243
#2(fast) | 5.06 6.41 534 0.79 2.52 343

U l.00obooooooboooooboooooboobooogxboyd
z[mm)] and roll0 yawD pitch[degree]O

X y zZ roll yaw pitch
#1(slow) | 3.39 2.68 490 0.71 3.87 2.52
#2(fast) | 7.29 6.89 6.36 1.74 640 5.73
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