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machine/Nanotech Symposium, 2002, Fukuoka, Japan, 2002/7/24, 2002/7/25.,  
[4]  Isao Shimoyama, Fusion of Micro and Nano Technology Nano-on-Micro, NSF Tri-National Workshop on Ad-

vances in Micro and Nano Technologies for Sensing Applications, 2002, 神戸, 2002/5/15, 2002/5/17.,  
[5]  Isao Shimoyama, Strategy towards Fusion of Nano and Micro Systems, SPIE's International Symposium, 1-2, 

2003, 2002, 三浦郡、神奈川県, 2002/2/23, 2002/2/24.,  
[6]  Makoto Shimojo, R. Makino, Akio Namiki, Masatoshi Ishikawa, Takafumi Suzuki, Kunihiko Mabuchi, A 

Sheet-Type Sensor Using Pressure-Conductive Rubber with Electrical-Wire Stitches Method, The 1st IEEE Int. 
Conf. on Sensors (Orland, 2002.6.13), Proceedings, 2002, Hannover, Germany, 2002/4/15, 2002/4/20.,  

[7]  Makoto Shimojo, R. Makino, Akio Namiki, Masatoshi Ishikawa, Takafumi Suzuki, Kunihiko Mabuchi, A 
Sheet-Type Sensor Using Pressure-Conductive Rubber with Electrical-Wire Stitches Method, The 1st IEEE Int. 
Conf. on Sensors (Orland, 2002.6.13), Proceedings, 2002, Tokyo, Japan, 2002/11/14, 2002/11/14.,  

[8]  Yasuo Kuniyoshi, Action Segmentation and Embodiment in Robots -- Synthetic Study of Imitation, International 



 

Symposium on Humanoid Science, 2002, Melbourne, Australia, 2002/12/12, 2002/12/14.,  
[9]  Yasuo Kuniyoshi, Cooperation by Observation, International Symposium on RoboCup, 2002, Melbourne, Aus-

tralia, 2002/12/16, 2002/12/18.,  
[10] Yasuo Kuniyoshi, Action Segmentation and Embodiment in Robots -- Synthetic Study of Imitation, International 

Symposium on Humanoid Science, 2002, 東京, 2002/9/25, 2002/9/25.,  
[11] Yasuo Kuniyoshi, Cooperation by Observation, International Symposium on RoboCup, 2002, 札幌, 2002/10/3, 

2002/10/3.,  
[12] 下山勲, ナノ・マイクロメカトロニクスの応用, 日本機械学会 2002 年度 年次大会 先端技術フォーラム, 2002, 

青森, 2002/10/11, 2002/10/12.,  
[13] 下山勲, 昆虫に学ぶマイクロシステム, 第 31 回膜型人工肺研究会, 2003, 2002, 香川, 2003/1/5, 2003/1/8.,  
[14] 下山勲, Micro Electro Mechanical Systems とロボティクス, 第 17 回日本整形外科学会基礎学術集会, 2002, 大

分, 2002/1/25, 2002/1/27.,  
[15] 佐藤知正, 森武俊, 原田達也, 生活支援ルームにおける模倣の構成論的研究～第二報～, 第二回学術創成

知能ロボットによる模倣の構成論的研究報告会予稿集, 2002, Fukuoka, Japan, 2002/7/24, 2002/7/25.,  
[16] 星野一憲, 複眼型光学システムにおける微小走査機構, JST 異分野研究者交流フォーラム「昆虫科学―小さな

生物の機能がもつ大きな可能性―」, 2002, 神戸, 2002/5/15, 2002/5/17.,  
[17] 國吉康夫, ロボットにおける行為分節と身体性, 第 46 回システム制御情報学会研究発表講演会, 23.2, 2002, 

Orlando, USA.,  
[18] 國吉康夫, ロボットにおける行為分節と身体性, 第 46 回システム制御情報学会研究発表講演会, 175-180, 

2002, Mito, 2002/8/26, 2002/8/28.,  
 
２．受賞 
 
[1]  石川正俊, 小室孝, 鏡慎吾, 石井抱：第 4 回 LSI IP デザインアワード IP 賞「画素並列 SIMD アレイのためのマ

イクロコントローラ」2002 年 
[2]  稲邑哲也：船井情報科学奨励賞 「統計的手法に基づくヒューマノイドロボットの行動認識、生成、抽象化の研

究」2003/3/1 
[3]  岩瀬英治：日本ロボット学会, 第 17 回研究奨励賞, 2002 年 
[4]  Masafumi OKADA, Koji TATANI and Yoshihiko NAKAMURA：Finalist of Best Conference Paper Award, IEEE 

International Conference on Robotics and Automation Polynomial Design of the Nonlinear Dynamics for the 
Brain-like Information Processing of Whole Body Motion 2002.  

[5]  筧 康明, 飯田 誠, 苗村 健：日本バーチャルリアリティ学会第 8 回大会 学術奨励賞 
[6]  小室 孝, 鏡 慎吾, 石川 正俊：映像情報メディア学会情報センシング研究会 映像情報メディア学会研究奨

励賞「超高速ビジョンチップの試作と感度評価」2002 年映像情報メディア学会技術研究報告 Vol. 26, No. 41 
IPU2002-30) pp.25-28, 2002． 

[7]  小室 孝：第 5 回 エリクソンヤングサイエンティストアワード 「超並列ビジョンチップアーキテクチャの研究」2002
年 

[8]  梶本裕之, 川上直樹, 舘 暲：計測自動制御学会システムインテグレーション部門講演会ベストセッション賞
「電気触覚ディスプレイにおける受容器選択刺激の心理物理的評価」論文集, 2P81-04 (2002.12)  

[9]  O.Sato, M. Hiraki, K. Takamasu, S. Ozono: Outstanding Poster Award, 10th ICPE, 2002 
[10]  佐藤理, 高増潔：精密工学会ベストプレゼンテーション賞 2002 年 3 月 
[11]  高橋 桂太, 苗村 健, 原島 博：2002 年度画像符号化シンポジウム（PCSJ2002）ベストポスター賞 
[12]  高橋 桂太, 苗村 健, 原島 博：2002 年度画像符号化シンポジウム（PCSJ2002）学生論文賞 
[13]  高橋睦史、近藤正章、朴泰祐、高橋大介、中村宏、佐藤三久：情報処理学会ハイパフォーマンスコンピュータ

システムシンポジウム最優秀論文賞 2003 年 1 月 
[14]  高増潔, 高偉, 高谷裕浩：精密工学会ベストオーガナイザー賞 2002 年 10 月 
[15]  高増潔, 高偉, 高谷裕浩：精密工学会ベストオーガナイザー賞 2003 年 3 月 
[16]  Kenji Tanaka, Junya Hayashi, Masahiko Inami, Susumu Tach：IEEE VR Best Paper 
[17]  丹下, 山根, 中村：日本機械学会ロボティクスメカトロニクス部門 ROBOMEC 表彰「逆動力学計算を用いた力

学的整合性を満たすヒューマノイド動作の振付け」2002 年日本機械学会ロボティクスメカトロニクス講演会'02 講
演論文集, 2P1-K10, 2002.  

[18]  東原正和：本機械学会関東学生会第 43 回学生員卒業研究発表講演会, 学生員卒業研究発表 Best Pres-
entation Award 「複数観察者を対象とした個別情報提示ディスプレイの研究」2002 年 3 月 4 日 

[19]  土肥徹次：第 19 回「センサマイクロマシンと応用システム」シンポジウム最優秀ポスター賞 2002 年 
[20]  中村宏：情報処理学会坂井記念特別賞 2002 年 5 月 
[21]  Yoshihiko Nakamura, Woojin Chung and Ole Jacob. Sordalen ：2002 IEEE Robotics and Automation Society 

King-Sun Fu Memorial Best Transactions Paper Award Design and Control of the Nonholonomic Manipulator, 
'' IEEE Transactions on Robotics and Automation, Vol.17, No.1, pp.48--59, 2001.  

[22]  南谷崇：電子情報通信学会フェロー2002 年 9 月 
[23]  西本 卓也, 荒木 雅弘, 新美 康永：日本音響学会第 20 回粟谷潔学術奨励賞「擬人化音声対話エージェント



 

のためのタスク管理機能」日本音響学会 2002 年春季研究発表会 1-5-15, pp.29-30, Mar 2002. 
[24]  林淳哉, 田中健司, 稲見昌彦, 川渕一郎, 関口大陸, 川上直樹, 舘暲計測自動制御学会 システムインテグ

レーション部門講演会ベストセッション賞 「没入型フルカラー動画裸眼立体ディスプレイ（第 7 報）」論文集, Vol. 
2, pp.3-4 (2002) 

[25]  柳田康幸, 舘 暲：日本バーチャルリアリティ学会論文誌論文賞 「HMD 型テレイグジスタンスシステムの頭部
運動時における視野角不整合の影響」Vol. 7, No. 1, pp. 69-78 (2002.3) 

[26]  安田 和隆, 杉田 馨, 牛田 啓太, 苗村 健, 原島 博：ヒューマンインタフェースシンポジウム 2002 学術奨励
賞 

[27]  Tao Yan, Jun Ota, Akio Nakamura, Tamio Arai, Noriaki Kuwahara：平成 15 年度 IMS(Intelligent Manufacturing 
Systems)論文賞 Development of a Remote Fault Diagnosis System Applicable to  Autonomous Mobile Robots, 
Advanced Robotics 2002． 

 
３．特許 
 
[1]  エネルギー送受信システム及び方法並びにそれに用いられる受信機, 下山勲、竹内昌治, 日本, 特許登録, 

2001.1.7, 特願 2001-008357, 2002.8.2, 特開 2002-218680, 2003.9.19, 特許 3472825. 
[2]  流速センサ素子、流速センサ、流速センサ素子の製造方法、流速センサの製造方法、及び流速計測方法, 下

山勲、安田隆、尾崎至弘, 日本, 特許登録, 2001.2.5, 特願 2001-028593, 2003.8.4, 特開 2002-228677, 
2003.5.30, 特許 3433227. 

[3]  触覚センサ、触覚センサユニット、触覚センサの使用方法、触覚センサユニットの使用方法及び触覚センサユ
ニットの製造方法, 下山勲、安田隆、二井信行, 日本, 特許登録, 2001.2.8, 特願 2001-032024, 2002.8.23, 
特開 2002-236059, 2003.9.19, 特許 3472827. 

[4]  ３次元構造体の組立方法, 下山勲、松本潔、岩瀬英治, 日本, 審査請求中, 2002.1.8, 特願 2002-009689, 
2003.7.29, 特開 2003-211309. 

[5]  画像表示装置, 下山勲、星野一憲, 日本, 審査請求中, 2002.1.18, 特願 2002-009447, 2003.7.30, 特開
2003-215478. 

[6]  生体計測装置及び生体計測方法, 下山勲、松本潔、星野一憲、長澤純人, 日本, 審査請求中, 2002.8.2, 特
願 2002-225892, 2004.3.4, 特開 2004-65372. 

[7]  ロボット, 井上博允､川瀬昌男(トヨタ自動車株式会社)､津坂祐司(株式会社豊田中央研究所), 日本, 審査未請
求, 2002.5.2, 特願 2002-146681, 2003.12.2, 特開 2003-340771. 

[8]  ロボット, 井上博允､川瀬昌男(トヨタ自動車株式会社)､津坂祐司(株式会社豊田中央研究所), 日本, 審査未請
求, 2002.5.21, 特願 2002-146680, 2003.12.2, 特開 2003-340770. 

[9]  ６軸力センサ及びこれを用いた６軸力の計測方法, 加賀美聡､稲葉雅幸､井上博允, 日本, 審査請求中, 
2001.1.25, 特願 2001-17239, 2002.8.9, 特開 2002-221459. 

[10] 移動検出方法, 加賀美聡､稲葉雅幸､井上博允, 日本, 審査請求中, 1999.9.9, 特願平11-255793, 2001.3.30, 
特開 2001-84383. 

[11] 画像処理方法及び装置, 加賀美聡､稲葉雅幸､井上博允, 日本, 審査請求中, 1999.9.9, 特願平 11-255795, 
2001.3.30, 特開 2001-84372. 

[12] 角度検出センサ, 加賀美聡､稲葉雅幸､井上博允, 日本, 審査請求中, 1999.9.9, 特願平 11-255794, 
2001.3.30, 特開 2001-82913, 2001.8.10, 特許第 3218327 号. 

[13] Image Telecommunication System, N.Ozaki, Susumu Tachi, アメリカ, 出願中, 2002.1.29, US2002-6342915. 
[14] ロボットフォン, 関口大陸、稲見昌彦、川渕一郎（テックエキスパーツ）、川上直樹、舘暲, 日本, 出願中, 

2002.2.13, 特願 2002-034848. 
 
４．書籍 
 
[1]  Akio Namiki, Masatoshi Ishikawa, Vision-Based Online Trajectory Generation and Its Application to Catching, 

Control Problems in Robotics (A.Bicchi, H.I.Christensen, and D. Prattichizzo Eds.), Springer, 11-25, 2002. 
[2]  Akio Namiki, Masatoshi Ishikawa, Vision-Based Online Trajectory Generation and Its Application to Catching, 

Control Problems in Robotics (A.Bicchi, H.I.Christensen, and D. Prattichizzo Eds.), Springer, 3-24, 2003, 
2002. 

[3]  M. Fujiwara, A. Yamaguchi, K. Takamasu and S. Ozono, Evaluation of Stages of Nano-CMM, Initiatives of 
precision engineering at the beginning of a millennium (edited by Ichiro Inasaki, Kluwer Academic Publishers 
(Netherlands), 133-163, 2003, 2002. 

[4]  O. Sato, M. Hiraki, K. Takamasu and S. Ozono, Calibration of 2-DOF Parallel Mechanism, Initiatives of pre-
cision engineering at the beginning of a millennium (edited by Ichiro Inasaki, Kluwer Academic Publishers 
(Netherlands), 2002. 

[5]  Susumu Tachi, Two Ways of Mutual Telexistence: TELESAR and TWISTER, in Telecommunication, Teleim-
mersion and Telexistence (S. Tachi ed.), 2002. 

[6]  Susumu Tachi, Two Ways of Mutual Telexistence: TELESAR and TWISTER, in Telecommunication, Teleim-



 

mersion and Telexistence (S. Tachi ed.), 3-24, 2003, 2002. 
[7]  Takashi Komuro, Masatoshi Ishikawa, 64×64 Pixels General Purpose Digital Vision Chip, SOC Design Meth-

odologies (Michel Robert et al. Eds.), Kluwer Academic Publishers, (2002.7) 623-625, 2003, 2002. 
[8]  Takashi Komuro, Masatoshi Ishikawa, 64×64 Pixels General Purpose Digital Vision Chip, SOC Design Meth-

odologies (Michel Robert et al. Eds.), Kluwer Academic Publishers, (2002.7) 249-264, 2002. 
[9]  大津展之, 栗田多喜夫, 画像処理への多変量解析の応用, 柳井他編「多変量解析実例ハンドブック」（朝倉

書店）, 15-26, 2002. 
[10] 廣瀬通孝, 空間型コンピュータ －「脳」を超えて－, 岩波書店, 58-59, 2002. 
[11] 廣瀬通孝, シミュレーションの思想 東京大学出版会, 2002. 
[12] 廣瀬通孝, ヒト、人、人間：（東京大学公開講座）：-デジタル技術は人間の身体をどう変えるか-, 東京大学出版

会, 249-264, 2002. 
[13] 山本晃生, 集積化静電モータ, マイクロマシン技術総覧, 15-26, 2002. 
[14] 舘暲, バーチャルリアリティ入門, 58-59, 2002. 
[15] 舘暲, ロボット入門: つくる哲学・つかう知恵, 2002, 分担執筆. 
[16] 石川正俊, 光情報処理, 応用物理ハンドブック第２版, 丸善 45-69, 2002, 分担執筆. 
[17] 石川正俊, 光情報処理, 応用物理ハンドブック第２版, 丸善 634-638, 2001. 
[18] 川合知二, 高増潔他, 図解 ナノテク活用技術のすべて, 工業調査会, 734-738, 2001. 
[19] 廣瀬通孝, Wearable Computers and Ubiquitous Media Space, Teleimmersion and Telexistence (S. Tachi ed.), 

56-58, 2002. 
 
５．論文誌エディター 
 
[1]  大武美保子：An editorial board member of the International Journal of Robotics Research 
[2]  加賀美聡：International Journal of Humanoid Robotics, Associate Editor 
[3]  嵯峨山茂樹：Computer Speech and Language 誌 (Elsevier 社刊), Editorial Board Member, 雑誌 editor 
[4]  佐藤和正：Journal of Robotics and Mechatronics, 編集委員 
[5]  鈴木宏正：Computer Graphics Forum, Eurographics Association (1995 年 3 月～)  
[6]  鈴木宏正：Computers & Graphics, Pergamon Press (1995 年 9 月～)  
[7]  鈴木宏正：International Journal of CAD/CAM (2000 年 10 月～)  
 
６．論文誌特集号のゲストエディター 
 
[1]  佐藤洋一：2003.1 IEICE Transactions on Information Systems, Special Issue on 2001 IEICE Excellent Paper 

Award, guest editor． 
 
７．会議の主催 
 
[1]  下山勲：2003.1.5-8, JST 異分野研究者交流フォーラム「昆虫科学―小さな生物の機能がもつ大きな可能性―」

2003.8.18-20, JST 異分野交流ワークショップ「昆虫科学―小さな生物の機能がもつ大きな可能性―」 
 
８．プログラム委員 
 
[1]  稲邑哲也：2002 年, 日本ロボット学会学術講演会, プログラム委員 
[2]  大武美保子：A scientific board member of the IFRR/IEEE-RAS International School on Robotics Science 
[3]  國吉康夫：2002 International Conference of Society of Adaptive Behavior, Program Committee Member 
[4]  嵯峨山茂樹：IEEE Signal Processing Society: Multimedia Signal Processing (MMSP), Technical Committee 

Member, 2000-2003 
[5]  嵯峨山茂樹：2002 IEEE Workshop on Multimedia Signal Processing (MMSP2002), Scientific Committee Member, 

2002 
[6]  鈴木宏正：WSCG, The 11-th International Conference in Central Europe on Computer Graphics, Visualization 

and Digital Interactive Media 2003, February, 2003, International Program Committee (2002 年)  
[7]  鈴木宏正：GMP 2002, Geometric Modeling and Processing 2002, (Theory and Applications) Wako, Japan, 

Program Co-Chair, (2002 年）  
[8]  高増潔：ISPMM'2002, International Symposium on Precision Mechanical Measurements 2002, Program Com-

mittee, Co-Chairman, China, Hefei, 2002-Aug-12-16, 2002 
[9]  高増潔：ICIT'02, International Conference on Industrial Technology 2002, International Advisory Board, 

Thailand, Bankok, 2002-Dec-11-14, 2002 
[10]  高増潔：4th ICMM, 4th International Conference Coordinate Metrology Scientific Committee, Poland, Biel-

sko-Biala, 2002-Apr-10-12, 2002 
 



 

９．その他 
 
・ 土肥健純, 知能ロボットの医療応用, 日本学術会議「人間と工学の接点」合同シンポジウム, 2002, 東京, 

2002/6/17, 講演. 
・ 土肥健純, 手術支援ロボット, 日本耳鼻咽喉科学会東京地方部会学術講演会, 2002, 2001, 東京, 2002/3/16, 

講演. 
・ 土肥健純, コンピュータ外科―治療画像と手術支援ロボット, 血行再建術における薬物療法研究会第４回学術講

演会特別講演, 14-17, 2002, 2001, 東京, 2002/2/28, 講演. 
・ 土肥健純, 医療・ 福祉ロボティクス・ メカトロニクス, 日本機械学会誌, 105, 1005, 180-181, 2002, 総説. 
・ 土肥健純, 身体障害者を支援する福祉工学, 学術の動向, 7, 10, 44-48, 2002, 総説. 
・ 土肥健純, ２１世紀の外科学とロボット技術, 臨床放射線, 47, 3, 387-396, 2002, 総説. 
・ 土肥健純, エム・ イーは研究の宝庫, BME, 16, 10, 2002, 総説. 
・ 土肥健純, 医療福祉分野におけるメカトリニクス, 福島県電子機械工業会産学官交流のつどい基調講演, 2002, 

福島県野田町, 2002/9/4, 講演. 
・ 土肥健純, コンピュータによる外科手術の最前線, 小樽市民フォーラム医療と福祉の先端工学研究, 2002, 北海

道小樽市, 2002/9/6, 講演. 
・ 土肥健純, 低侵襲手術における腹腔鏡操作ロボット, ウロポロス東京大学総合研究博物館ニュース, 7, 2, 6-7, 

2002. 
・ 土肥健純、開原成允, 医療のなかで使われるロボット, 日医雑誌, 128, 9, 1255-1261, 2002, 総説. 
・ 土肥健純、宮本潮, 低侵襲手術のサポートシステム, 東大情報理工第４回シンポジウム「メディカルフロンティアー
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